ІНФОРМАЦІЯ
щодо проміжних результатів виконання заходу 27 завдання 67 Плану заходів на 2025 – 2026 роки з реалізації Національної стратегії із створення безбар’єрного простору в Україні на період до 2030 року, затвердженого розпорядженням Кабінету Міністрів України від 25.03.2025 № 374-р, 
за І квартал 2026 року


На виконання заходу 27 завдання 67 Плану заходів (забезпечення створення та функціонування в реабілітаційних відділеннях закладів охорони здоров’я кабінетів асистивних технологій для здійснення підбору, налаштування, виготовлення та навчання користуванню допоміжними засобами реабілітації, зокрема проведення протезування пацієнтів з ампутаціями у закладах охорони здоров’я, визначених у рамках реабілітаційного маршруту) в 53 закладах охорони здоров’я створено 63 кабінети асистивних технологій (2025 рік – 47 закладів мали кабінети асистивних технологій).
В цих закладах підготовлені приміщення, сформовані команди, постійно проводиться робота з оснащення реабілітаційним обладнанням, у тому числі закупленого за кошти державного бюджету і розподіленого наказами Міністерства охорони здоров’я України.
Кабінети асистивних технологій для здійснення підбору, налаштування, виготовлення та навчання користуванню допоміжними засобами реабілітації створені та працюють в усіх закладах охорони здоров’я, які надають стаціонарну реабілітаційну допомогу, відповідно до специфікації до договору з Національною службою здоров’я України про медичне обслуговування населення за програмою медичних гарантій за пакетом «Реабілітаційна допомога дорослим і дітям у стаціонарних умовах».
Крім того, 5 закладів охорони здоров’я мають приміщення для виготовлення допоміжних засобів реабілітації, з них 4 комунальних. 31 заклад охорони здоров’я мають договори з протезними підприємствами, з них 23 комунальних.
З фотофіксацією функціонування реабілітаційних відділень 
закладів охорони здоров’я, у тому числі кабінетів асистивних технологій, 
можна ознайомитись за посиланням: https://drive.google.com/drive/folders/15wRtd1JVQPwxszmv5iJjDUq_Zt5UYEg6?usp=drive_link.

